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Noblelift AC20/25/30 Noblelift WP-LPT15/20

. Specjalna konstrukcja umozliwiajaca transport wszelkiego rodzaju tadunkéw w . Zintegrowana jednostka hydrauliczna.
sklepach i magazynach. Jednostka hydrauliczna zastosowana w wézku jest produktem niemieckiej firmy BUCHER.
. Ergonomiczna kolumna gwarantuje petne bezpieczenstwo operatorowi podczas Koordynuje silnik prgdu statego, kota zebate, zawory i odpowiednie weze przez co wézek
pracy. zyskat na stabilnosci i niezawodnosci. Dodatkowo udato sie obnizy¢ zuzycie energii oraz
. Doskonaty uktad hydraulicznego podnoszenia. poziom hatasu, przez co wozek stat sie bardziej przyjazny dla srodowiska.
. Mocna, odporna na skrzywienia stalowa konstrukcja. . Elektroniczna dzwignia kontroli MOSFET.
. Mate rolki umieszczone na zakoriczeniach widet pozwalajg na prace z kazdym W wézku zastosowano elektroniczne podzespoty amerykariskiej firmy CURTIS. Posiadajq
rodzajem palet. one bardzo wiele funkcji, miedzy innymi: hamowanie regeneracyjne, hamowanie zwrotne
. Zadne regularne prace konserwacyjne systeméw hydraulicznych i tozysk nie sg iinne.
wymagane. . Zintegrowana jednostka napedowa.
. Najistotniejsze uszczelki s3 produkowane w Niemczech, przez co wzrasta zywot- Zintegrowana kolumna z oddzielnie wiqczanym silnikiem elektrycznym i elektromagne-
nos$¢ uktadu hydraulicznego. tycznymi hamulcami. Europejskie podzespoty takie jak skrzynia biegéw i kota napedowe sq
. Mozliwos¢ zastosowania widet o réznej dtugosci i szerokosci. gwarancjq ogromnej stabilnosci oraz bardzo dtugiej zywotnosci i niezawodnosci wozka.
. Mozliwos¢ zastosowania nylonowych, gumowych két i rolek. Przy zakupie jest mozliwos¢ wyboru wézka na podzespotach europejskich bqdz chiriskich.
. Hamulec reczny moze by¢ zastosowany jako dodatkowa opcja. . Duza manewrowos¢ i zwrotnos¢ uzyskana dzieki maty wymiarom podwozia.
. Kolor ramy na zyczenie klienta. . Petna manewrowos¢, nawet przy kolumnie w pozycji pionowej, dzieki zastosowa-

niu przycisku bardzo matej predkosci.
. Opcjonalny podest i ostony.

Specyfikacja Specyfikacja
e a0 aas Aco

Udzwig Q kg 2000 2500 3000 12 Produkt WP-LPT15 WP-LPT20
Minimalna wysokos¢ widet h mm 85 75 85 75 85 75 13 Naped Elektryczny
Maksymalna wysokos¢ widet h1 mm 200 190 200 190 200 190 14 Rodzaj obstugi Piesza
Kolo sterujace mm  @200x50 @180x50 @200x50 @180x50 @200x50 @B180x50 15 Udtwig Q kg 1500 2000
Wymiary pojedyriczej rolki mm  080x93  @74x93  @80x93  @74x93  @80x93  @74x93 Lol KodleoresdodiiockaladUnule (Gl 500
Wymiary rolki tandem mm 280x70 B74x70 280x70 B74x70 280x70 B74x70 1.8 Odlegto$¢ od osi kot przednich do czota widet  x mm 963/1054 963/1033
. 19 Rozstawosi y mm 12171310 1368/1428

Rozstaw widet max. B mm 450/520/540/685

21 Masa wézka kg 286 520
Diugosé widly | mm 800/900/1000/1100/1150/1220

22 Obciazenie osi, z tadunkiem przéd/tyt kg 760/1026 (674/1112) 1040/1480 (982/1538)
Widly dostepne s3 w natepujacych rozmiarach: 800, 900, 950, 1000, 1100, 1500, 2000, 2500 oraz 3000 w zaleznosci od udzwigu wézka od 1000 kg do 3500 kg.

23 Obcigzenie osi, bez tadunku przéd/tyt kg 222/64 (226/60) 405/115 (410/110)

Materialy i specyfikacja moga ulec zmianie bez wezesniejszej notyfikacji.

3.1 Kota pouliretanowe
32 Rozmiar két, przéd $252x89 $230x75
33  Rozmiar kdf, tyt ?84x70/084x93/@74x70/D74x93
. 34  Dodatkowe kota (wymiary) $100x40 2x#100x40
Wy m I a ry - AC 2 5 35 Kota, liczba przéd/ tyt (x=koto napedzane) 1x+2/2 lub 1+2/4 1x-2/4 lub 1x-2/2
3.6  Rozstaw kétprzéd  b10 mm 500
37  Rozstawkoh tyt b1l mm 360/490 380/525
Fodstwowewymary
" 42  Wysokos¢ opuszczonego masztu h1 mm
4.3 Podnoszenie swobodne h2 mm
44 Wysokos¢ podnoszenia  h3 mm 120
4.5  Wysokos¢ wysunietego masztu h4 mm
49  Wysokosc¢ raczki kierujacej w pozycji neutralnej 1235 1323
4.15  Wysokosc opuszczonych widet  h13 mm 85/75
4.19  Dilugosc catkowita 11 mm 1590/1660 1815/1885
= 420  Dtugos¢ do czota widet 12 mm 440 665
421  Catkowita szerokos¢ b1 mm 700 726
422 Wymiary widet GxSZxD  SxExL mm 47/160/1150(1220) 60/160/1150(1220)
425  Szeroko$¢ nad widtami b5 mm 520/650 540/685
432 Przedwit, srodek rozstawu osi m2 mm 34/24 25/20
l 433 izepr;)zkeiéi l;;)rytarza roboczego 1000x1200 w mm
434 alzzedr.oukios'isliorytarza roboczego 800x1200 mm 2145/2176 2305/2344
W m i a r L PT .I 5 435  Zewnetrzny promien skretu Wa mm 1480/1550 1640/1710
4 y y o
& L PT2 O 5.1  Predkosc¢ jazdy, z tadunkiem/ bez tadunku km/h 5.0/5.2
5.2 Predko$¢ podnoszenia z tadunkiem/ bez tadunku mm/s 27/35
! s 53 Predko$¢ opuszczania mm/s 42/27
| B . ‘}ﬁl 58 x::}ziilg%ic’nizkonywania wzniesien, z tadun- % 58 10/16
I 2 5.10 Hamulec gtéwny elektromagnetyczny
H
L - sinkeleknyny
6.1 Moc znamionowa silnika napedowego kw 12 15
6.2 Moc znamionowa silnika podnoszenia kw 0.8
1] < 1 1 6.3 Bateria zgodna z normami BS nie 3VBS
& g‘_ 6.4  Napiecie akumulatora, pojemnos¢ nominalna V/Ah 2x12/80 24/210
"—-'-1 6.5  Cigzar baterii +/- 5% kg 48 185
| Wymiary akumulatora D/SZ/W mm 260/170/230 645/196/570
= dmedne
= E| = 8.1 Typ kontroli napedu MOSFET Control
i . . 84 Poziom hatasu wedtug normy EN 12053 db(A) <70

Kat skretu deg 205 180
R e
i1t
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