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PooNoSNIK T 15-16

® Montaz na ciggniku o wadze min. 4.000 kg i mocy min. 80 KM.

® \Wtasna pompa hydrauliczna (napedzana przez WOM lub niezaleznie).

® Hydrauliczne podpory.

® Trzyczesciowy wysiegnik teleskopowy.

® Sitownik teleskopu, tancuch i przewody zamontowane wewnatrz wysiegnika.

[
E max. udzwig kosza 225kg dodatkowa linia napieciowa 230V zgniazdem
<Dt w koszu
P max. wysoko$¢ robocza +16m
|<_E obrétkosza +/-45°
wn min. wysokosé robocza -3m
sterowanie elektryczne
max. wysigg roboczy boczny 9,56m proporcjonalne
kat obrotu wysiegnika 360° obrét wysiegnika nx360°
wzdtuzny kgt pochylenia podtoza do 7° teleskopowa belka podpor
- szerokosc¢ zakres 2,3m-3,0m
masa zabudowy 1600kg - szeroko$¢ zakres 2,6m-4,5m
(nie wymaga podp6r przednich)
PONADTO:
-sterowanie hydrauliczne z kolumny obrotowej i z kosza, powigkszony udzwig kosza Q=225kg
zmozliwoscia regulacji predkosci ruchow roboczych, {¢pomiarem obciazenia kosza)

-kosz metalowy,

PONADTO:
-lampa szperacz zamontowana w koszu.

- przystosowanie do pracy przy urzgdzeniach pod
napieciem do 1000V (kosz z tworzywa lub aluminiowy,
montowany naizolatorach),

- elektroniczny pomiar obcigzenia kosza,

- przystosowanie do hydronarzedzi,

- dodatkowy naped awaryjny,

- przystawka do podkrzesywania drzew.

| ZALETY -

wykonanie z podwyzszonym warunkiem statecznosci,
mozliwosé pracy przy znacznym pochyleniu gruntu — do 7°,
zwiekszone bezpieczenstwo pracy wynikajace z braku potrzeby ograniczania wysiegu bocznego (wysieg boczny bez blokad
—ruch kosza konczony na koncu skoku sitownika),

e  duza niezawodno$¢ (proste, hydrauliczne sterowanie, brak potrzeby zastosowania uktadu wazenia kosza, elementy narazone
na uszkodzenia kryte wewnatrz wysiggnika),

e  zamontowane wewnatrz wysiegnika przewody przewijane i sitownik teleskopowania pozwalajg na niezawodne dziatanie w wa-
runkach zimowych,
prosty, tatwy i szybki montaz i demontaz pozwala na zwiekszone wykorzystanie ciggnika,
dzieki mozliwosciregulacji kagta zawieszenia wzgledem ciggnika uzyska¢ mozna odpowiedni nacisk kéttylnejosina podtoze,
niezbedny do utrzymania maszyny naznacznym pochyleniu,
mata szeroko$¢ umozliwia prace na jednym pasie ruchu.
NIE WYMAGA DODATKOWEGO STOJAKA DO PRZECHOWYWANIA PO DEMONTAZU Z CIAGNIKA



POLE PRACY -

Podest ruchomy samojezdny TTS-16 zabudowa na ciggniku
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BUDOWA

Rama dolna przystosowana do mocowania do ciggnika rolniczego.
Praca przy kacie wzdtuznym max 7°.

Maszyna spetnia warunki podwyzszonej statecznosci.

Kat pracy kolumny 360°.

Wysiegnik teleskopowy.

Wysuw czionéw realizowany za pomocg wysiegnika hydraulicznego
i wieloptytkowych tancuchow, umieszczonych wewnatrz wysiegnika.

Przewody hydrauliczne i elektryczne prowadzone wewnatrz wysiegnika.

Poziomowanie kosza oparte na zamknietym uktadzie dwéch sitownikéw
hydraulicznych.
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Beckmann Volmer Technology Sp. z o.0.

83-330 Zukowo
ul. 3 Maja 25

NIP: 598 000 91 43

Sekretariat

tel.: +48-58-681-84-31
fax: +48-58-681-84-35
info@bvt.com.pl



